
 

参 数 列 表

I44 0 － 6000 [sec] 8 Yes
I45 0 － 6000 [sec] 8 Yes
I46 0 － 6000 [sec] 9 Yes
I47 0 － 6000 [sec] 9 Yes

0( 频率 )

I50
1( 电流 )

0 Yes
2( 电压 )
3( 直流连接电压 )

I51 10 － 200[%] 100 Yes
I52 0 －最大频率[Hz] 30 Yes
I53 0 －最大频率[Hz] 10 Yes

0(FDT-1)
1(FDT-2)
2(FDT-3)
3(FDT-4)
4(FDT-5)
5(OL)
6(IOL)
7(Stall)

I54
8(OV)

12 Yes
9(LV)
10(OH)
11(Lost command)
12(Run)
13(S－p)
14(Steady)
15(Search)
16(Ready)
17(Fault select)

I55 同 I54 17 Yes
000 － 111( 位设置 )

I56
Bit 0 : 欠压

2 Yes
Bit 1 : 保护
Bit 2 : 

I60 1 － 32 1 Yes
0(1200bps)
1(2400bps)

I61 2(4800bps) 3 Yes
3(9600bps)
4(19200bps)
0(None)

I62 1(Free run) 0 Yes
2(Stop)

I63 0.1 to 12[sec] 1.0 Yes

I/O

加速时间6
减速时间6
加速时间7
减速时间7

AM输出

AM输出水平调整
频率检测水平
频率检测带宽

多功能输出端子选择MO

多功能继电器选择

故障继电器输出
(30A,30B,30C)

变频器站号

波特率

频率指令丢失后驱动模式选择

频率指令丢失后等待时间

组 键盘显示 描述 设定范围 出厂值 运行时是否可调整

自动重启次数

 

配 线 图

键 盘

200 ~ 230V

大 地
旋钮

(0~10V)

PNP    DC24V

多功能输入端子 P1～P5

P

L1 U

V IM

AM

W

AM

CM

30A

30B

30C

MO

EXTG

L2

G

P1

P2

P3

P4

P5

P24

VR

VI

I

CM

MCCB

P1 N

直流侧短接线(为直流电抗器预留)

交流单相输入

模拟量输出

多功能继电器输出端子

多功能集电极开路输出端子

初始设定：正向运行

初始设定：反向运行

初始设定：紧急停止

初始设定：Jog运行

初始设定：故障复位

速度信号电源

速度信号输入（电压）

速度信号输入（电流）

公共端

描述

变频器启动

停止运行或故障重启

改变参数设置并保存

改变频率

NPN和PNP两种模式中选择

增加参数数值或翻查代码

减少参数数值或翻查代码

光标向左移动或跳跃至其它参数组

光标向右移动或跳跃至其它参数组

按键

RUN

STOP/RESET
程序/确认

旋转电位器

NPN/PNP

PUSH

功能

运行键

停止/重启键

程序/确认

频率

选择NPN/PNP
方向键

上

下

左

右

多功能输入端子

+12V  10mA

0~10V

4~20mA

▲▲

▲▲

▲▲

▲▲

 

参 数 列 表

I1 0 － 9,999[msec] 10 Yes
I2 0 － 10V 0 Yes
I3 0 － 400 [Hz] 0.0 Yes
I4 0 － 10V 10 Yes
I5 0 － 400 [Hz] 60.0 Yes
I6 0 － 9,999[msec] 10 Yes
I7 0 － 10V 0 Yes
I8 0 － [Hz] 0.0 Yes
I9 0 － 10V 10 Yes
I10 0 － [Hz] 60.0 Yes
I11 0 － 9,999[msec] 10 Yes
I12 0 － 20[mA] 4 Yes
I13 0 － [Hz] 0 Yes
I14 I12 － 20[mA] 20 Yes
I15 0 － [Hz] 60.0 Yes

0(None)
I16 1( x1一半) 0 Yes

2( 小于 x1)
0(FX)
1(RX)
2(BX)
3(RST)
4(JOG)
5(Speed－L)
6(Speed－M)
7(Speed－H)
8(XCEL－L)
9(XCEL－M)

I20
10(XCEL－H)

0 Yes
11(DC－Brake)
12(2nd function)
15(Up)
16(Down)
17(3 wire)
18(EXT－A)
19(EXT－B)
21(Open－loop)
22(Main drive)
23(Analog hold)
24(XCEL－s－p)

I21 同 I20 1 Yes
I22 同 I20 2 Yes
I23 同 I20 3 Yes
I24 同 I20 4 Yes
I25 00000－11111[bit] * *
I26 00－11[bit] * *
I27 2 － 50               [Hz] 15 Yes
I30 0 － [Hz] 30 Yes
I31 0 － [Hz] 25 Yes
I32 0 － [Hz] 20 Yes
I33 0 － [Hz] 15 Yes
I34 0 － 6000 [sec] 3 Yes
I35 0 － 6000 [sec] 3 Yes
I36 0 － 6000 [sec] 4 Yes
I37 0 － 6000 [sec] 4 Yes
I38 0 － 6000 [sec] 5 Yes
I39 0 － 6000 [sec] 5 Yes
I40 0 － 6000 [sec] 6 Yes
I41 0 － 6000 [sec] 6 Yes
I42 0 － 6000 [sec] 7 Yes
I43 0 － 6000 [sec] 7 Yes

I/O  组 键盘显示 描述 设定范围 出厂值 运行时是否可调整

V0输入时的滤波时间常数
V0输入最小电压
I2的对应频率
V0输入最大电压
I4的对应频率
V1输入时的滤波时间常数
V1输入最小电压
I7的对应频率
V1输入最大电压
I9的对应频率
I输入时的滤波时间常数
I输入最小电流
I12的对应频率
I输入的最大电流
I14的对应频率

模拟输入信号丢失的标准

多功能输入端子P1定义
8,9,15,20,21,22,23,24,25,26（－反向－）

多功能输入端子P2定义
多功能输入端子P3定义
多功能输入端子P4定义
多功能输入端子P5定义
输入端子状态显示
输出端子状态显示
多功能输入端子滤波时间常数
多步速频率4
多步速频率5
多步速频率6
多步速频率7
加速时间1
减速时间1
加速时间2
减速时间2
加速时间3
减速时间3
加速时间4
减速时间4
加速时间5
减速时间5

最大频率

最大频率

最大频率

最大频率

最大频率
最大频率

最大频率

最大频率

Leader in Electrics & Automation

0.4 - 2.2kW  1Phase 200 - 230Volts

0.4 - 0.75kW  3Phase 200 - 230Volts

超小型变频器

功能强大的经济型
STARVERT iC 5

Automation Equipment

www.lgis.com.cn

www.lgis.com.cn



 

参 数 列 表

H37 0 － 2 0 No
H39 1 － 15[kHz] 3.0 Yes

0(V/F)

H40
1( 滑差补偿 )

0 No
2(PID)
3( 无传感器矢量控制 )

H41 0 － 1 0 No
H42 0 － 5 [Ω] No
H44 0 － 300[mH] No
H45 0 － 32767 1000 Yes
H46 0 － 32767 100 Yes

H50
0(I)

0 No
1(V1)

H51 0 － 999.9[%] 300 Yes
H52 0.1 － 32.0[sec] 1 Yes
H53 0.1 － 30.0[sec] 0 Yes
H54 0 － 999.9[%] 0 Yes
H55 0 －最大频率[Hz] 60 Yes

H70
0( 最大频率 )

0 No
1( 目标频率 )
0(0.001sec)

H71 1(0.01sec) 1 No
2(1sec)
0( 指令频率 )
1( 加速时间 )
2( 减速时间 )
3( 驱动模式 )
4( 频率模式 )
5( 多步速 1)
6( 多步速 2)

0 YesH72
7( 多步速 3)
8( 电流 )
9( 速度 )
10( 直流连接电压 )
11( 用户显示 )
12(  故障显示 )
13(  电机旋转方向 )
0( 电压 )

H73 1( 功率 ) 0 Yes
2( 转矩 )

H74 1 － 1000[%] 100 Yes
H79 0/10.0 10.0 No
H81 0 － 6000 [sec] 5 Yes
H82 0 － 6000 [sec] 10 Yes
H83 30 －最大频率[Hz] 60 No

0( 线性 )
H84 1( 平方 ) 0 No

2( 用户 V/F)
H85 0.0 － 15.0[%] 5 No
H86 0.0 － 15.0[%] 5 No
H87 30 － 150[%] 150 No
H88 50 － 200[%] 150 Yes
H89 50 － 200[%] 100 Yes
H90 0.1 － 20[A] 1.8 No

0(No)
1( 所有组 )

H93
2( 驱动组 )

0 No
3( 功能组 1)
4( 功能组 2)
5( I/O 组)

H94 0 － FFF 0 Yes
H95 0 － FFF 0 Yes

FU2 

负载惯性
载波频率

控制方式选择

参数自整定
定子阻抗 ( Rs )
漏电感 ( Lσ )
无传感器矢量控制的P增益
无传感器矢量控制的I增益

反馈信号选择

PID控制时的P增益
PID控制时的I增益
PID控制时的D增益
PID控制时的F增益
PID输出频率限制

加减速时间频率给定

加减速时间刻度

电源ON显示

显示用户选项

显示电机速度增益
软件版本号
第二电机加速时间
第二电机减速时间
第二电机基本频率

第二电机V/F方式

第二电机正向转矩补偿
第二电机反向转矩补偿
第二电机堵转保护等级
第二电机电子热保护等级（1分钟）
第二电机电子热保护等级（连续）
第二电机额定电流

参数初始化

密码注册
参数写保护

组 键盘显示 描述 设定范围 出厂值 运行时是否可调整

 

参 数 列 表

F31 0 － 400[Hz] 15 No
F32 0 － 100[%] 25 No
F33 0 － 400[Hz] 30 No
F34 0 － 100[%] 50 No
F35 0 － 400[Hz] 45 No
F36 0 － 100[%] 75 No
F37 F35 －最大频率[Hz] 60 No
F38 0 － 100[%] 100 No
F39 40.0 － 110.0[%] 100 No
F40 0 － 30[%] 0 Yes
F50 0(No), 1(Yes) 0 Yes
F51 F52 － 200[%] 150 Yes
F52 50 － 200[%] 100 Yes

F53
0( 自冷却 )

0 Yes
1( 强制冷却 )

F54 30 － 150[%] 150 Yes
F55 0 － 30[sec] 10 Yes
F56 0(No), 1(Yes) 1 Yes
F57 30 － 200[%] 180 Yes
F58 0 － 60[sec] 60 Yes

000 － 111( 位设置 )

F59
Bit 0 :  ( 加速期间 )

000 No
Bit 1 :  ( 稳速期间 )
Bit 2 :  ( 减速期间 )

F60 30 － 150[%] 150 No
H1 * Non
H2 * Non
H3 * Non
H4 * Non
H5 * Non
H6 0(No), 1(Yes) 0 Yes
H7 0 －最大频率[Hz] 5 No
H8 0 － 10[sec] 0 No
H10 0(No), 1(Yes) 0 No
H11 0 － 400[Hz] 10 No
H12 H11 －最大频率[Hz] 15 No
H13 0 － 400[Hz] 20 No
H14 H13 －最大频率 [Hz] 25 No
H15 0 － 400[Hz] 30 No
H16 H15 －最大频率 [Hz] 35 No
H17 1 － 100[%] 40 No
H18 1 － 100[%] 40 No
H19 0(No), 1(Yes) 0 Yes
H20 0(No), 1(Yes) 0 Yes
H21 0(No), 1(Yes) 0 Yes

0000 － 1111( 位设置 )
Bit 0 : 正常加速

H22 Bit 1 : 故障出现后运转 0 Yes
Bit 2 : 瞬间掉电故障出现时重启
Bit 3 :  H20设置为1 (Yes)

H23 8 － 200[%] 100 Yes
H24 0 － 9999 100 Yes
H25 0 － 9999 1000 Yes
H26 0 － 10 0 Yes
H27 0 － 60[sec] 1 Yes
H30 0.2, 0.75, 1.5, 2.2[kW] 0.4 No
H31 2 － 12 4 No
H32 0 － 10[Hz] 3.0 No
H33 0 － 20[A] 1.8 No
H34 0.1 － 12[A] 0.9 No
H36 50 － 100[%] 72 No

FU1 

FU2

组 键盘显示 描述 设定范围 出厂值 运行时是否可调整

用户V/F频率1
用户V/F电压1
用户V/F频率2
用户V/F电压2
用户V/F频率3
用户V/F电压3
用户V/F频率4
用户V/F电压4
输出电压调整
节能等级
电子热保护选择
电子热保护等级（1分钟）
电子热保护等级（连续）

电机冷却方式

过载保护等级
过载保护时间
过载故障选择
过载故障等级
过载故障时间

堵转保护选择

堵转保护等级
故障历史记录1
故障历史记录2
故障历史记录3
故障历史记录4
故障历史记录5
擦除故障历史记录
保持频率
保持时间
跳频选择
跳频1下限
跳频1上限
跳频2下限
跳频2上限
跳频3下限
跳频3上限
S曲线加减速方式时的起始曲线
S曲线加减速方式时的结束曲线
输出缺相保护选择
上电启动选择
故障后重新启动

速度追踪选择

速度追踪时电流限定等级
速度追踪时的P增益
速度追踪时的I增益
自动重启的次数
自动重启的延时时间
电机功率选择
电机极对数
额定滑差率
电机额定电流
电机空载电流
电机效率

组

 

参 数 列 表

0.00 0                    [Hz] 0.00 Yes

ACC 0 － 6000 [sec] 5 Yes
DEC 0 － 6000 [sec] 10 Yes

0( Keypad )

Drv
1( Fx/Rx－1 )

1 No
2( Fx/Rx－2 )
3( 由通讯选卡进行操作)
0( Keypad－1 )
1( Keypad－2 )
2( V )
3( V1 )

Frq 4( I ) 0 No
5( V+1 )
6( V1+I )
7( V+V1)
8( ModBus )

St1 0                    [Hz] 10.00 Yes
St2 0                    [Hz] 20.00 Yes
St3 0                    [Hz] 30.00 Yes
Cur *[A] * *
RPM *[rpm] * *
DCL *[V] * *

v0L/P0r/t0r * * *
n0n * * *

drC
F( 正向运行 )

F Yes
R( 反向运行 )

FU1 Yes
FU2 Yes
I/O Yes
F0 1 － 60 1 Yes

0( None )
F3 1( 正向运行禁止 ) 0 No

2( 反向运行禁止 )

F5
0( 线性 )

0 No
1( S曲线 )

F6
0( 线性 )

0 No
1( S曲线 )
0( 减速 )

F7 1( 直流制动 ) 0 No
2( 自由停车 )

F8 启动频率－ 60[Hz] 5 No
F9 0 － 60 [sec] 1 No
F10 0 － 200[%] 50 No
F11 0 － 60 [sec] 1 No
F12 0 － 200[%] 50 No
F13 0 － 60 [sec] 0 No
F14 0 － 60 [sec] 1 No
F20 0 － 400 [Hz] 10 Yes
F21 40 － 400 [Hz] 60 No
F22 30 －最大频率[Hz] 60 No
F23 0 － 10 [Hz] 0.5 No
F24 0(No), 1(Yes) 0 No
F25 0 －上限[Hz] 60 No
F26 下限－最大频率[Hz] 0.5 No
F27 0( 手动 ), 1( 自动 ) 0 No
F28 0.0 － 15.0[%] 5 No
F29 0.0 － 15.0[%] 5 No

0( 线性 )
F30 1( 平方 ) 0 No

2( 用户 V/F )

DRV

FU1

组 键盘显示 描述 设定范围 出厂值 运行时是否可调整

输出频率：运行
设定频率：停止
加速时间
减速时间

驱动模式

频率模式

多步频率1
多步频率2
多步频率3
输出电流
电机速度
直流电压
显示用户选项
显示故障

显示旋转方向

功能组1选择
功能组2选择
I/O组选择
跳跃到期望的代码#

正反向运行禁止

加速模式

减速模式

停止模式

直流制动起始频率
直流制动延迟时间
直流制动电压
直流制动时间
直流制动起始电压
直流制动起始时间
电机受磁时间
点动频率
最大频率
基本频率
起始频率
频率限定选择
上限频率
下限频率
手动/自动转矩补偿
正向转矩补偿
反向转矩补偿

V/F方式

－最大频率

组

－最大频率
－最大频率
－最大频率

(200-230V )
SV004iC5-1 SV008iC5-1 SV015iC5-1 SV022iC5-1

[HP] 0.5 1 2 3

[kW] 0.4 0.75 1.5 2.2

功率 [kVA] 0.95 1.9 3 4.5

输出电流 [A] 2.5 5 8 12

输出电压 三相200 － 230V

频率 0 － 400Hz

电压 单相200 － 230V ( ±10% )

频率 50 － 60Hz ( ±5% )

 

规 格

■ 规格

■ 保护功能

■ 环境

■ 显示键盘

■ 运行方式

控制方式

频率设定分辨率

频率设定精度

V/F比率

过载能力

转矩补偿

V/F控制、无传感器矢量控制

数字设定：0.01Hz、模拟设定：0.06Hz/60Hz

数字：最大输出频率的0.01%、模拟：最大输出频率的0.1%

线形 平方 用户V/F

150% 1分钟 200% 30秒（特性与时间成反比）

手动转矩补偿 (设定范围为0~15% ) 自动转矩补偿

输入信号

RS485 

输出信号

运行控制

频率设定

启动信号

多步速

多步加/减速时间

紧急停止

Jog运行

故障复位

运行状态

故障输出

运行功能

控制键盘/端子/通讯（可选）

模拟：0～10Ｖ/4～20mA，数字：控制键盘，通讯：RS485

正向，反向

可达8步速度给定（使用多功能端子）

0.1～6,000秒，对于每个设定可以选择和设定8种类型（使用多功能端子）。

加/减速方式：线型，U型，S型

中断变频器输出

寸动运行

当保护功能处于有效状态时，可以解除故障

频率等级检测，过载报警，堵转，过压，欠压。变频器过热 运行，停止，恒速，速度跟踪

故障输出（继电器开路集电极输出）

从输出频率，输出电流，输出电压，直流电压中选择1种 输出电压0～10V

直流制动，频率限制，跳频，第二功能，滑差补偿，反转阻止，自动重启，节能运行，PID控制

-10℃～40℃

-20℃～65℃

最大90%RH（无结露）

1,000m以下，5.9m/sec2(=0.6g)以下

无腐蚀气体，易燃气体，油雾，灰尘

70～106k Pa

变频器保护

变频器报警

瞬间掉电

过电压，欠电压，过电流，保险丝断，接地故障，变频器过热，电机过热，缺相，过载保护，外部故障1.2.

速度指令丢失，硬件故障，通讯错误，CPU故障

堵转防护，过载报警

小于15ms：连续运行，大于15ms：自动启动

输出频率，输出电流，输出电压，频率设定值，运行速度，直流电压

发生故障时显示故障原因，可以保留5个故障原因

显示 运行信息

故障信息

环境温度

储存温度

环境湿度

高度，振动

环境要求

压力

尺寸(mm) W×H×D 79×143×143 79×143×143 156×143×143 156×143×143

■ 控制方式

变频器类型

电机功率

输出功率

输入功率


